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< CENTRO TECNOLOGI

SISTEMAS DE PERCEPCION ARTIFICIAL INTELIGENTE

TECNOLOGIAS DE CAPTURA Y
PROCESAMIENTO DE IMAGENES

IMAGEN 2D IMAGEN TERMICA IMAGEN HIPERESPECTRAL
* Vision en aplicaciones » Control temperatura en » Analisis espectral mas alla del
industriales proceso/producto alimentario. rango visible.
* Monitorizacion inteligente de * Monitorizacion de procesos * Inspeccidon quimica no invasiva
personas y entornos gquimicos exotérmicos. y no destructiva
* Camaras basadas en eventos * Control de calidad
IMAGEN SATELITAL IMAGEN 3D
» Andlisis de rutas maritimas ¢ Industrial: (verificacion de métricas de
» Deteccion de contaminantes calidad, deteccidon de defectos)
» Carbono Organico en suelo » Reconstruccion de escenas

* Reconstruccidon neuronal
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CENTRO TECNOLOGICO

EQUIPAMIENTO DE IMAGEN 2D

Camaras RGB & mono (GigE, USB, PCB, CCTV)
Opticas (Fixed focal, adjustable, liquid lens, telecentric)
Camaras Infrarrojas (Térmicas, Nocturnas)

Filtros (Polarizadores, Paso Banda)
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IMAGEN 2D: VISION EN APLICACIONES INDUSTRIALES

» Diseno de soluciones a medida.
* Prototipado rapido en laboratorio.

« Experimentacion tecnologias (combinacion
de iluminaciones, filtros, camaras).
* Soluciones:
o Deteccidn de defectos
o Analisis de calidades

o Metrologia

o Analisis fuera del rango visible
(Ultravioleta e IR)
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IMAGEN 2D: MONITORIZACION
INTELIGENTE DE PERSONAS Y ENTORNOS

» Aplicaciones

o Deteccion y seguimiento de

personas

i clasiﬁ*n de anomalias,

o Deteccidon de elementos de
seguridad (EPIS)

o Analisis de riesgo ergondmico

o Deteccidn de caidas
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IMAGEN 2D: CAMARAS BASADAS EN EVENTOS

* Muy alta frecuencia de captura y alto rango
dinamico.
« Aplicaciones:
o Seguimiento personas (privacidad)
o Deteccion de chispas de soldadura
o Metrologia
o Analisis vibraciones
o Robadtica
o Analisis de elementos a alta velocidad

Trajectory of the ball Event-based sensor Frame-based sensor

\ / time
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IMAGEN TERMICA

- 120

Thermal Image: ahumatek_50.csv

- 100

Deteccion temprana de incendios.

* Monitorizacidn de procesos quimicos
exotermicos.

« Control de eventos de riesgo y generacion de
alertas.

» Control temperatura en proceso/producto
alimentario.

- 80

- 60

40

Temperature (°C)
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IMAGEN HIPERESPECTRAL

* Analisis espectral mas alla del rango visible.

* Inspeccidon quimica no invasiva y no destructiva.

* Imagen visible y espectral.

Visual estimation and RGB image capture / image analysis

Frequency (Hz)
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250 nm < 15000 nm
Hyperspectral image capture / image analysis
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IMAGEN HIPERESPECTRAL

« Caracterizacion quimica y clasificacion de materiales.
« Triaje/Reciclaje en funcidn de la composicidon quimica.
« Control de calidad e linea de productos.

* Industria agroalimentaria:
o Madurez en fruta
o Deteccidn de cuerpos extrafios
o Determinacidon de porcentaje magro/graso
o Evolucion cultivos / enfermedades

* Prototipado rapido
o Analisis en laboratorio
o Definicion de hardware
o Desarrollo
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IMAGEN SATELITAL
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« Anadlisis de rutas maritimas.
 Deteccidn de contaminantes.
« Carbono Organico en suelo.

« Satélites:
o Sentinel (Multiespectral)
o Prisma (Hiperespectral)
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EQUIPAMIENTO DE IMAGEN 3D

« Equipamiento para la obtencion de informacion 3D
de la escena, que permita realizar labores de
metrologia, guiado de robots o asistencia a la
conduccion.

Perfilometro laser Gocator (Triangulacion laser)
o 2430:0.037 mm
o 2690:0.012 mm

Zivid 3D (Luz estructurada)
o 0.24mm
o 3D+2D

RS Bpearl (Lidar)
o 30 mm

12
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IMAGEN 3D: INDUSTRIAL

Control de calidad y analisis de defectos.

Deteccion de elementos de interés para el
guiado de Robots.

Reconstruccidon 3D para gemelos digitales.
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IMAGEN 3D: RECONSTRUCCION DE ESCENAS

« Con una unica camara:
o Fotogrametria (Clasico)
o NeRF, Gaussian Splatting (Al Based)
o VSLAM (Navegacion)

« Con multiples camaras:

o Calibracidn para estimacion de
profundidad
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IMAGEN 3D: RECONSTRUCCION DE ESCENAS

Para evitar el uso de sensores 3D costosos y con limitaciones en areas extensas, hemos desarrollado
tecnologias de fotogrametria que permiten reconstruir entornos en 3D de gran detalle utilizando unicamente
imagenes 2D. Esto es util para inspecciones, creacion de gemelos digitales y estudio de piezas grandes.

Imagenes 2D Reconstruccion neuronal Nube de puntos

— 15
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IMAGEN 3D: FUSION DE SENSORES

Combinacion de informacidon de LIDAR vy
camara RGB para obtener tanto las
detecciones como la distancia a los elementos
detectados.

Distorcia: 201 m
person 0.38
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CENTRO TEGNDLOGICO

APLICACIONES: SISTEMA DE LOCALIZACION DE
ROBOTS AUTONOMOS




CENTRO TECNOLOGICO

Contacto:
julen.rostan@itcl.es

947 298471
C/Lopez Bravo, 70.
Poligono Industrial Villalonquéjar

09001 Burgos. Espaina

www.itcl.es
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